
Тема: Клауд (cloud) робот 

Наставник: Владимир Цвјетковић 

 

Управљање кретањем Ардуино робота путем веб апликације у спрези са камером која лоцира 

позицију робота. Робот може да истражује околину која може бити виртуелна - математички 

дефинисани распоређени геометријски облици који се подударају са стварним препрекама - 

објектима. Стварни објекти служе за интерпретацију података са ултразвучних сензора који 

детектују стварне објекте на растојању. Задатак студента је да креира комплетну апликацију - 

програмирање робота, затим WiFi модула којим робот комуницира са апликацијом у облаку 

као и саме клауд апликације која прати кретање преко камере.  
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